
只读题目

图像理解选择题
共 30 道题 · 内容提取自网页存档

1 单选题 3 分

基于数理逻辑的证明中常用的推理规则包括（）。

A 前提引入规则

B 结论引入规则

C 置换规则

D 推理规则

2 单选题 3 分

字符串文法包括（）。

A 非终结符号集

B 终结符号集

C 重写规则集

D 起始符号



3 单选题 3 分

给定高斯曲率G<0，均值曲率H=0，该曲面类型为（）。

A 鞍脊曲面

B 最小/迷向曲面

C 鞍谷曲面

D 山脊/脊面曲面

4 单选题 3 分

SIFT算法主要用于解决双目立体视觉中的（）问题。

A 视差图生成

B 视差模糊

C 特征提取和匹配

D 视差图的后处理



5 单选题 3 分

齐次坐标在摄像机模型中的作用是（）。

A 控制焦距

B 实现图像变换

C 调整光圈

D 控制白平衡

6 单选题 3 分

图像金字塔的层级越高，图像（），分辨率越低。

A 越小

B 越大

C 不变

D 无法确定



7 单选题 3 分

实现分水岭图像自动分割首先要进行（）。

A 分水岭计算查找轮廓，并把轮廓信息按照不同的编号绘制到

B 标记注水点

C 图像灰度化、滤波、边缘检测

D
轮廓绘制分割出来的区域，可以用随机颜色填充,或者与原始图像进行融合，以得 到更好

的显示效果

8 单选题 3 分

直方图均衡化使得（）。

A 图像的灰度动态范围减小

B 图像的灰度动态范围向低灰度区压缩

C 图像的灰度动态范围加大

D 图像的灰度动态范围向高灰度区压缩



9 单选题 3 分

JPG格式的主要特点是（）。

A 无损压缩

B 透明度支持

C 常用于医学影像

D 有损压缩，适用于照片和网络图像

10 单选题 3 分

马尔视觉计算理论中的“后验概率”指的是（）。

A 图像的原始像素值

B 图像中的先验概率分布

C 图像的重建像素值

D 图像中的噪声信息



11 单选题 3 分

谓词演算的基本元素有（）。

A 谓词符号

B 函数符号

C 变量符号

D 常量符号

12 单选题 3 分

模式识别的主要分支包括（）。

A 统计模式识别

B 结构模式识别

C 模糊模式识别

D 句法模式识别



13 单选题 3 分

给定高斯曲率G=0，均值曲率H<0，该曲面类型为（）。

A 鞍脊曲面

B 最小/迷向曲面

C 鞍谷曲面

D 山脊/脊面曲面

14 单选题 3 分

在极线约束中，极线的方向与（）相关。

A 视差

B 光照条件

C 相机基线

D 图像分辨率



15 单选题 3 分

医学图像中的核磁共振（MRI）图像主要用于显示（）。

A 人体的内部结构

B 高光谱数据

C 遥感图像

D 体数据图像

16 单选题 3 分

目标表达是要对图像中的目标采取合适的（）来进行表示。

A 数据结构

B 算法设计

C 数据元素

D 聚类形式



17 单选题 3 分

图割方法本质上采用了基于（）的串行分割思路。

A 中心

B 边缘

C 区域

D 全局

18 单选题 3 分

数字图像与直方图之间的映射关系是（）。

A 多对多

B 一对一

C 多对一

D 一对多



19 单选题 3 分

TIFF格式常用于（）。

A 存储照片和网络图像

B 遥感图像和医学影像

C 高度压缩的图像

D 仅在Windows操作系统中使用

20 单选题 3 分

马尔视觉计算理论中的“先验知识”指的是（）。

A 图像中的噪声信息

B 图像中的低频成分

C 图像中的高频成分

D 图像中的先验概率分布



21 单选题 3 分

分层控制可以分为（）和（）两种。

A 由底向上

B 反馈

C 由顶向下

D 异层控制

22 单选题 3 分

区域生长法的基本步骤包括（）。

A
设灰度差的阈值为0，用像素与像素的生长方法将具有相同灰度的像素合并到同一区 域，

得到图像的初始分割图像

B 从被分割图像的一个小区域开始求出相邻区域的灰度差，将差值最小的区域合并

C 重复上述操作，将区域逐一合并

D 输出区域数量



23 单选题 3 分

给定高斯曲率G=0，均值曲率H<0，该曲面类型为（）。

A 鞍脊曲面

B 最小/迷向曲面

C 鞍谷曲面

D 山脊/脊面曲面

24 单选题 3 分

（）是立体视觉中的极线。

A 图像中的水平线

B 两个相机的基线

C 极平面和两个成像平面相交的线

D 在立体图像中的垂直线



25 单选题 3 分

激光雷达是一种常用于深度成像的技术，它通过测量（）来获取目标的距离信息。

A 光的颜色

B 光的强度

C 光的波长

D 光的飞行时间

26 单选题 3 分

统计模式识别主要工作是选取（）和设计分类器进行分类。

A 特征表达模式

B 矢量

C 决策函数

D 结构



27 单选题 3 分

链码是对（）的一种编码表示方法，其特点是利用一系列具有特定长度和方向的相连直线段来表示目标

的边界。

A 特征点

B 边界点

C 曲线点

D 区域

28 单选题 3 分

图像增强的主要目的是（）。

A 提取主要特征

B 增强视觉效果

C 减少噪声

D 对图像信息进行整合



29 单选题 3 分

数字图像的色彩离散性体现在（）。

A 每个像素的位置

B 图像的分辨率

C 每个像素能够表达的颜色值有限

D 图像的深度

30 单选题 3 分

在计算机视觉中，图像理解的目标是（）。

A 仅仅对图像进行简单的处理

B 提取图像中的语义信息

C 仅仅对图像进行分析

D 修复图像中的噪声


